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激光主动成像图像的多帧后处理算法研究
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摘要：在确定激光器的发散角度、脉冲峰值功率、接收光学系统的参数以及确定激光器和接收光学系统的几何配置后，激

光主动成像系统要想得到更远距离更高分辨率的微弱目标的图像，就只受微弱目标的探测成像及处理技术的制约，因为

在较长的距离和有限的激光能量下，不可能立刻照明整个目标场景，接收成像端ＣＣＤ上每个像素接收到的光照度也不

可能达到相当的水平。为了在特定的脉冲激光能量下增加成像系统的成像距离，同时减轻大气扰动对成像分辨率的影

响，研究了一种独特的图像处理算法，用激光多脉冲来获取整个目标场景的图像，采用辐射量来确定每次曝光时间内最

大景物照明区域，这种独特的多帧后处理算法，可以在大气扰动和连续散粒噪声影响下，得到比传统连续照明方式更高

分辨率的图像。
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